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PHYSICAL PROTOTYPE OF AN AUTONOMOUS BUOY FOR 

TRACKING OIL SPILL 

ABSTRACT 

Marine pollution by oil spill caused environmental haz.ards, this problem 

requires a low-cost system for the detection of oil spills efficiently and able to provide 

accurate warnings when the accident happened. Such a system is necessary to control 

the spread of oil and speed up the cleaning process. The tools that have been 

developed previously unable to meet the criteria as effectively tracking spilled oil. So, 

the method and the new system should be brought to the detection of oil spills. This 

project presents a buoy equipped with sensors that use copper and is able to detect and 

transmit information at the time of the accident spilled oil and its installation is easy. 

The paper discusses the development and analysis of buoy and sensor concept. The 

application of electrolysis applied on the sensor, which are based on the electric 

conductivity properties of oil and water. The application concept of electrolysis for 

sensor is assisted with Arduino UNO programme . The results presented in this paper, 

which are physical prototype and the performance of sensor proposed to detect the oil 

spilled in real testing. 
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PROTOTAIP FIZIKAL BOYA BERANATOMI UNTUK MENGESAN 

MINYAK TERTUMPAH 

ABSTRAK 

Pencemaran laut oleh tumpahan minyak menyebabkan terganggunya 

ekosistem hidupan aquatik, masalah ini memerlukan sistem yang berkos rendah dan 

cekap untuk pengesanan minyak tumpah dan mampu memberi amaran tepat ketika 

kemalangan ini berlaku.Sistem sebegini adalah perlu untuk mengawal daripada 

minyak merebak dan mempercepatkan proses pembersihan. Alat-alat yang telah 

dibangunkan sebelum ini tidak mampu memenuhi kriteria sebagai pengesan minyak 

tertumpah secara berkesan. Jadi, kaedah dan sistem baru perlu diketengahkan untuk 

membantu dalam pengesanan tumpahan minyak. Projek ini membentangkan boya 

yang dilengkapi dengan pengesan yang menggunakan tembaga dan mampu mengesan 

dan menghantar maklumat pada ketika berlakunya kemalangan minyak tertumpah dan 

pemasangannya adalah mudah. Kertas kerja ini menyentuh mengenai cara-cara 

pembikinan boya dan pengesan minyak serta analisis dibuat pada boya dan alat 

pengesan minyak.Aplikasi elektrolisis digunakan pada alat pengesan minyak, yang 

berdasarkan sifat kekonduksian elektrik oleh minyak dan air. Konsep aplikasi 

elektrolisis untuk pengesan minyak dibantu oleh Arduino UNO. Hasil daripada projek 

ini adalah boya dicipta bersama pengesan minyak, kestabilan boya dan penghasilan 

pengesan minyak di analisis serta boya ini di uji dalam keadaan sebenar untulc 

mengesan minyak. 
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