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ABSTRACT 

Currently, maritime transportation has become one of the most 

important components in trading of many countries. In transportation, 

safety should be the main concern. sea condition is dynamic, navigation 

will becomes difficult without any navigational equipment or guidance 

tools. in entering narrow channels or port, the vessel will be assist by 

marine navigational aids that have been introduce to guide any vessel 

or watercraft to ensure safety navigation. Aids to navigation such as 

lighthouses, buoys and beacons constitute a form of marine 

infrastructure. Their function is both to prevent marine accidents and to 

facilitate seaborne trade. Somehow, the level of navigational safety 

depends on a many factors, the present navigational situation, 

persistence of aids to navigation system, and navigators' skills. The 

probability of ship collision is one of the indicators in navigational safety 

level. The availability requirements for the navigational aids, and to 

assess its future categorization based upon its navigational safety 

procedure. 
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AKSTRAK 

Pada masa kini, pengangkutan maritim telah menjadi salah satu 

komponen yang penting dalam perdagangan banyak negara. Dalam 

pengangkutan, keselamatan harus menjadi kebimbangan utama. 

keadaan laut yang dinamik membuatkan pelayaran menjadi sukar tanpa 

apa-apa kelengkapan pelayaran atau alat bantuan pelayaran. Apabila 

kapal Memasuki terusan atau pelabuhan, kapal akan dibantu oleh 

bantuan pelayaran marin yang telah diperkenalkan untuk membimbing 

mana-mana kapal untuk memastikan keselamatan pelayaran. Alat 

bantuan pelayaran seperti rumah api, pelampung dan beacon 

merupakan satu bentuk infrastruktur marin. Fungsinya adalah untuk 

mencegah kemalangan marin dan untuk memudahkan pelayaran di 

lautan. Tahap keselamatan pelayaran dipengaruhi oleh banyak factor 

seperti keadaan pelayaran, kemampuan alat bantuan pelayaran, dan 

kemahiran pelayaran. tetapi dengan adanya alat bantuan pelayaran, ia 

dapat membantu mengurangkan tahap kemalangan di lautan. 
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